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MUM EJ 265C AO. * Cap. 3.6 *

EUROPA J 265/15 SC

AREA DILAVORO + SCHEMA GENERALE




No. L.n LL s

PIATTAFORMA PER LAVORO AEREO SERIE EUROPA

Modello EUROPA J 265/15 SC

Autocarro

N° di fabbrica

CARATTERISTICHE E PRESTAZION I

CON PROLUNGA MANUALE ESTESA
Altezza max. d1 lavoro.......coo

CON PROLUNGA MANUALE RIENTRATA
Altezza max. d1 lavoro

Dimensioni cesto
Rotazione sovrastruttura
Rotazione cesto........ ;
Velocita di sollevam
Velocita di sfilo........
Velocita di rotazione. ..

INGOMBRI IN ORDINE DI M.
(COME DISEGNO D’INSIEME ALLE

Carico massimo sotto g : %é
Carichi specifico sotte: B3 _88
Peso totale allestime: Hed3%
. : EHESSS
REGEL
B2
BET2
B B8
7 = =J
96,4 dB |
leello posmone operafore a t , 74,1 | dB(A)
Livello posizione operaiore cesto 69,1 | dB(A)
|[PEAK C e 109,0 | dB

MUM EJ 265C AQ. * Cap. 3.5 *
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FRSSI

COMBINAZIONI TRA LE POSIZIONI DEGLI STABILIZZATORI E LE AREE DI
LAVORO NORMALI O RIDOTTE '

SETTORE DI

MUM EJ 265C AO. * Cap. 3.9 *
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COMBINAZIONI TRA LE POSIZIONI DEGLI STABILIZZATORI E LE AREE DI

LAVORO NORMALI O RIDOTTE

LAVORO NORMALE. /7 & .

MUM EJ 265C AO. * Cap. 3.10 *
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FRASSI

SISTEMA DI RIDUZIONE INGOMBRO STABILIZZAZIONE

Per poter ridurre I’ingombro della stabilizzazione, I'attrezzatura ¢ dotata di rotazione
orizzontale sui collegamenti degli stabilizzatori con il telaio, con bloccaggio a spine manualj.
Detta rotazione consente due posizionamenti: una di lavoro (pit ingory il
una (piu ridotta), di livellamento. Un sistema automatico di letturd
portare il braccio portacesto solo nel lato con

automaticamente la rotazione nell’arco con stabiliZs:

stabilizzazione ridotta ¢ automaticamente

ATTE
COME PER OGNI DISPOSITIVO DI SI

__MIN. 2020 — MAX. 2870

N.B. #:_Ingombri riferi
di stabilzzatore ch
completamenteidbbassa

**: Nelle confiqurazioni inte '_{f‘ljfi:edie e _nelle™:
" fasi di manovra detti ingdmb

Vedi schema a fianco. R
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